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IND9D57/Dyn-570
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METTLER TOLEDO ¢

Servicios esenciales para el desempefio confiable

Enhorabuena por elegir la calidad y precision de METTLER TOLEDO. El uso adecuado de su nuevo equipo
siguiendo este manual, y la calibracion y mantenimiento regulares por parte del equipo de servicio formado
en fabrica garantizan un funcionamiento fiable y preciso, profegiendo su inversion. Pongase en contacto
con nosofros acerca del acuerdo de servicio ajustado a sus necesidades y presupuesto. Hay mds
informacion disponible en www.mt.com/service.

Existen varias maneras importantes de garantizar que usfed maximizard el rendimiento de su inversion:

1. Registre su producto: Le invitamos a registrar su producfo en www.mf.com/productregistration para que
podamos ponernos en contacto con usted si hubiera mejoras, actualizaciones y notificaciones
importantes relacionadas con su producto.

2. Péngase en contacto con METTLER TOLEDO para obtener servicio: El valor de una medida es
proporcional a su precision: una bascula fuera de las especificaciones puede disminuir la calidad,
reducir las ganancias y aumentar la responsabilidad. El servicio oportuno por parte de METTLER
TOLEDO garantizara precision y optimizard el tiempo de funcionamiento y la vida ufil del equipo.

a. Instalacion, configuracion, infegracion y formacién: Nuestros representantes de servicio reciben
una capacitacion en fabrica y son expertos en equipos de pesaje. Nos aseguramos de que el
equipo de pesaje esté listo para la produccion de manera rentable y oportuna y de que el personal
esté formado para obtener resultados exitosos.

b. Documentacién de calibracién inicial: Los requisitos de aplicacion y del enforno de instalacion son
unicos para cada bascula industrial. Su rendimiento se debe comprobar y certificar. Nuestros
servicios y certificados de calibracion documentan la precision para garantizar la calidad en la
produccion y para proporcionar un registro de rendimiento del sistema de calidad.

c. Mantenimiento periédico de calibracién: El acuerdo de servicio de calibracion proporciona
confianza en el proceso de pesaje y documentacion de cumplimiento de los requisitos. Ofrecemos
diversos planes de servicio que se programan para satisfacer sus necesidades y estan disefiados
para ajustarse a su presupuesto.

d. Verificacion de GWP®: Un enfoque basado en el riesgo para manejar equipos de pesaje permite el
control y mejora del proceso de medicion completo, lo que asegura la calidad reproducible del
producto y minimiza los costos del proceso. GWP (Good Weighing Practice [Buenas prdcticas de
pesaje]), el estandar basado en la ciencia para el manejo eficiente del ciclo de vida del equipo de
pesaje, ofrece respuestas claras acerca de como especificar, calibrar y asegurar la precision del
equipo de pesaje, independientemente del modelo o la marca.


http://www.mt.com/service
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Ninguna parfe de este manual puede ser reproducida o fransmitida en ninguna forma y por ningun
medio, electrénico o mecdnico, incluyendo fotocopiado y grabacion, para ningun propoésito sin
permiso por escrito de METTLER TOLEDO.

Derechos restringidos del Gobierno de los Estados Unidos: Esta documentacion se proporciona con
Derechos Restringidos.

Derechos de autor 2023 METTLER TOLEDO. Esta documentacion confiene informacién patentada de
METTLER TOLEDO. Esta informacidn no puede copiarse total o parcialmente sin el consentimiento
expreso por escrito de METTLER TOLEDO.

METTLER TOLEDO se reserva el derecho de refinar o cambiar el producto o el manual sin previo
aviso.

DERECHOS DE AUTOR

METTLER TOLEDO® es una marca registrada de Meftler-Toledo, LLC. Todas las demds marcas o
nombres de productos son marcas comerciales o registradas de sus respectivas compafhias.

METTLER TOLEDO SE RESERVA EL DERECHO DE HACER REFINACIONES O CAMBIOS SIN PREVIO
AVISO.

Aviso de la FCC

Este dispositivo cumple con la Parte 15 de las Paufas de la FCC y los Requerimientos de Radio-
Interferencia del Departamento Canadiense de Telecomunicaciones. La operacion esta sujeta a las
siguienfes condiciones: (1) este dispositivo no puede causar interferencia dafiina, (2) este
dispositivo debe aceptar cualquier inferferencia recibida, incluyendo la interferencia que pueda
causar una operacioén indeseada.

Este equipo ha sido probado y se encontrd que cumple con los limites para un dispositivo digital
clase A, consecuente con la Parte 15 de las Paufas de la FCC. Esfos limites estan disefiados para
proporcionar una profeccion razonable contra interferencia dafiina cuando el equipo es operado en
un ambiente comercial. Este equipo genera, usa y puede irradiar frecuencias de radio y, Si no es
insfalado y utilizado de acuerdo con el manual de instrucciones, puede causar interferencia dafina
a las radiocomunicaciones. Es probable que la operacion de este equipo en un drea residencial
cause inferferencia dafina, en cuyo caso se le exigird al usuario que corrija la inferferencia con
gastos a su cargo.

Enunciado referente a sustancias nocivas
Nosotros no usamos directamente sustancias nocivas como asbestos, sustancias radioactivas o
compuestos de arsénico. Sin embrago, compramos componentes de ferceros que pueden contener
algunas de estas sustancias en cantidades muy pequefas.







Precauciones

o LEA este manual ANTES de operar o dar servicio a este equipo y SIGA esfas instrucciones
defalladamente.

e GUARDE este manual para futura referencia.

/\ ADVERTENCIA

EL IND570dyn NO ESTA DISENADO PARA USO EN AREAS PELIGROSAS (EXPLOSIVAS).

/\ PRECAUCION

ANTES DE CONECTAR/DESCONECTAR CUALQUIER COMPONENTE ELECTRONICO INTERNO O
INTERCONECTAR EL CABLEADO ENTRE EL EQUIPO ELECTRONICO SIEMPRE INTERRUMPA LA
CORRIENTE Y ESPERE AL MENOS TREINTA (30) SEGUNDOS ANTES DE HACER CUALQUIER
CONEXION O DESCONEXION. EL OMITIR ESTAS PRECAUCIONES PODRIA RESULTAR EN DANOS
0 LA DESTRUCCION DEL EQUIPO Y/O LESIONES CORPORALES.

L\
W
7.\

AVISO

TENGA EN CUENTA ESTAS PRECAUCIONES PARA MANIPULAR LOS DISPOSITIVOS SENSIBLES
A LA ELECTROESTATICA.

Requerim

B

iento de desecho seguro

En conformidad con la Directiva Europea 2012/19/EC sobre Residuos de Equipos
Eléctricos y Electronicos (WEEE), este disposifivo no puede desecharse con la basura
domeéstica. Esto también es aplicable para paises fuera de la UE, segln sus
requerimientos especificos.

Deseche este producto de acuerdo con las regulaciones locales en el punto de
recoleccion especificado para equipos eléctricos y electronicos.

Si fiene alguna pregunta, comuniquese con la autoridad responsable o con el distribuidor
a quien compré este dispositivo.

En caso que este dispositivo sea transferido a otras partes (para uso privado o
profesional), fambién deberd mencionarse el confenido de esta regulacion.

Gracias por su contribucion a la proteccién ambiental.
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1 Introduccion

1.1.  Panoramico: Versiones IND9D57

Las terminales IND570dyn e IND9D57 son soluciones de aplicacion especializadas que se usan
en pesaje en movimiento de paquetes colocados en fransportador. Solo se pueden usar con la
interfaz de bascula analégica IND570 y se pueden usar con hasta cuatro celdas de carga de 350
Q. Son compatibles con el 9477. La IND570dyn es una unidad independiente; cuando estd
equipada con una serie de opciones de E/S, se conoce como IND9D57. Ambos tipos estan
equipados con el soffware Dyn-570, el cual puede especificarse en formato ExpressWeigh® o
ExpressCheck®.

La funcionalidad ExpressWeigh proporciona pesaje preciso de paguefes en movimienfo con
numero de identificacion e informacion de datos adicional. ExpressCheck (firmware avanzado)
incluye una version mejorada de ExpressWeigh, y agrega la capacidad de realizar pesaje de
comprobacion por arriba/por abajo de tres zonas mediante el uso de comparaciones con una tabla
de objetivos.

La informacion detallada acerca de las caracteristicas basicas, funciones, operacion y
configuracion de la ferminal IND570 para base se encuentra en la Guia del usuario de la IND570.
Este manual incluye informacion acerca de esas caracteristicas especificas para la IND570dyn e
INDOD57

Descarga de documentos de cumplimiento

Los documentos de aprobacion nacional, por ejemplo, la Declaracién de conformidad del
proveedor de la FCC, estan disponibles en linea y/o se incluyen en el paquefe.
www.mtf.com/ComplianceSearch

Descarga de manuales

Los clientes pueden hacer clic en el enlace o escanear el codigo QR a continuacion para descargar
los manuales del producto.

www.mt.com/IND570 www.mt.com/IND570xx
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1.2. Identificacion del modelo

El numero de modelo y el nimero de serie se encuentran en la placa de identificacion en la parte
posterior de la terminal. Consulte la Figura 1-1 para verificar la IND9D57 que se ordend.

Empoquetado IND570dyn con interfac de béscula analégica Code | Botones I Indicadores de estado |
Software de aplicocion 00 Ninguno

Ninguno
— Ethernet TCP/AP

. 01 Ninguno Luz de alarma
— Puertos E/S digitales y COM\
Inferfase de PLC 02 Ninguno Sonido de alarma
Vollaje para salidas 03 Ninguno Funcionamiento
ARM100 04 Ninguno Fuera de la foleronza
Voltaje para sensores 6pticos 05 Ninguno Béscula vacia
Cojo 06 Ninguno Luz gama de fres zonas, montado en la parte superior
[ Bolones y uces 07 Ninguno Luz de alarma, funcionamiento
C57DY ‘ 110 | B | 6 [ 210 ‘ 2 s [oo] 08 Ninguno Luz de alarma, fuera de |a tolerancia
T I | [ i | 09 Ninguno Luz de alarma, funcfionamiento, fuera de la tolerancia
[consulte la table de la
derecho] 10 Permisivo de ejecucion Ninguno
§ - Acero inoxidable 304 11 Permisivo de ejecucion Luz de alarma
L—2-24VCD 12 Permisivo de ejecucion Sonido de alarma
0 —Ninguno 13 Permisivo de ejecucion Funcionamiento
1-1ARMI00
0-110VCA 14 Permisivo de ejecucion Fuera de la foleronza
2 -24VCD 15 Permisivo de ejecucion Bdscula vacia
0 - Ninguno 16 Permisivo de ejecucion Luz goma de fres zonas, montado en lo parte superior
E - EtherNet/IP .
17 Permisivo de ejecucién Luz de alarma, funcionamient
P — PROFIBUS ermisiv jecucio uz d unciol iento
T - PROFINET 18 Permisivo de ejecucion Luz de alarma, fuera de la folerancia
ermisivo de ejecucion uz de alarma, functionamiento, fuera de la tolerancia
B-5/8ES 19 Pi d 6 Ls i i fol
2=20 ESRON.28 20 Silenciar alormas Sonido de alarma
0 - Ninguno
" A- Ethernet TCP/IP 21  Permisivo de ejecucion + Silenciar alarmas Sonido de alarma

1 - Pesaje oleatorio de los poquetes/ExpressWeigh®
2 — Pesaje de comprobacion ExpressCheck, 3 olarmas de zona

Figura 1-1: Nameros de indentificacion de modelo IND9D57
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1.3. Componentes Internos

La Figura 1-2 indica la distribucion de los componentes principales dentro de un gabinete fipico
INDOD57.

[Boques
opcionales]

Referencia de conexion a
tierra de O voltios

24 \VCD para E/S

s2eZeZeEnzazazezezeziiase

Entradas de sensor 6ptico

L -
(]
-

ono

Alimentacion elécfrica de
24 VCD para el ARM100,
sensores oOpticos u ofros

periféricos de 24 V

Distribucién de CA

NeutrO

Fusible para energia de
instrumentos

Figura 1-2: Distribucion de la IND9D57

1.4. Caracteristicas del software

Las siguientes secciones resumen las principales diferencias entre el modelo IND570 para base y
la aplicacion Dyn-570.

1.4.1. Caracteristicas de la Dyn-570
1.4.1.1. Entradas dedicadas para sensores opticos
Accionamiento aufomatizado del pesaje.

Pardmetros de umbral ajustables para prevenir el accionamienfo inadvertido de los sensores
opficos.
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1.4.1.2.

1.4.1.3.

1.4.1.4.

1.4.1.5.

1.4.2.
1.4.2.1.

1.4.2.2.

Capacidad para pesar paquetes en movimiento, aun si hay mads de un paquete en la bdscula en
un momento dado. (Aun aplican los requerimientos de sincronizacion.)

e Opcion de memoria intermedia y fransmision diferida de datos de pesaje, activados
mediante un sensor optico siguiente.

Capacidades de filtracion adicionales

o Filtro de escalonamiento ajustable elimina las resonancias naturales del equipo del
transportador.

e La caracteristica de ajuste aufomdtico calcula los parametros de filiracion de pesaje con base
en una muestra de paquete de peor caso.

e La caracteristica de ajuste dindmico compensa la operacion del fransportador de alta
velocidad. Calcula compensaciones con base en pesajes de muestra de los famarios de
paquetes mas largo y mas corto.

Procesamiento de nimero de identificacion optimizado

o Dos fuentes de entradas independientes para almacenar datos de codigos de barras y
dimensionales con el registro de fransacciones.

e Los numeros de identificacion pueden agregarse al registro de fransacciones impreso o
guardado.

Registro de transacciones optimizado

o Tabla de transacciones de 100,000 registros, incluyendo datos de paquete capturados durante
el pesaje

e Exportacion facil a través de FTP para analisis y archivado fuera de linea.

Comprobacion de peso

¢ 500 objetivos almacenados.

e Refraso de salida de rechazo ajustable y temporizador de duracion para cada nimero de
identificacion objefivo.

Caracteristicas de la IND570 no disponibles en la Dyn-570

Bascula > Capacidad y IncrementO

E Tenga en cuenta que en Dyn-570 no se admite la operacion de mdltiples infervalos y
intervalos mulfiples.

Funciones de tara modificadas

La fabla de tara, feclado y boton de presion no estan disponibles mientras se ejecuta la aplicacion
dindmica. Sin embargo, se puede ingresar una tara con el teclado numérico o realizarse una tara
mediante boton de presion en la pantalla de inicio mientras la aplicacién Dyn-570 no estd en
ejecucion. Si la tara esta establecida, la Dyn-570 usard esa tara para todas las transacciones
hasta que se detenga la aplicacion y se borre la tara. Cuando funciona con una tara, el simbolo
“N” de peso neto aparecerd encima de la unidad de peso en la pantalla de la terminal.

La tara automdtica no se puede usar en modo Dyn.
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2 Operacion

2.1. Introduccion

Este capitulo proporciona informacion acerca de la operacion general de las terminales IND570dyn
e IND9D57. Se da por hecho que el usuario de este manual ha revisado y comprende la operacion
de la IND570 estandar.

La operacion de la terminal depende de las funciones habilitadas y de los pardmetros de
configuracion. Los parametros de funcionalidad y configuracion se programan en las opciones de
configuracion y el usuario puede modificarlos segun sea necesario mediante diferentes niveles de
acceso.

2.2. Securidad

La IND570dyn y la IND9D57 funcionan con multiples usuarios y contrasefias para seguridad de la
configuracion. Las ferminales se configuran en la fabrica con dos nombres de usuario: “admin” y
“anonymous”. Las contrasefas predeterminadas de fabrica son nulas (sin contrasefa). Las
terminales tal como estan configuradas de fabrica no necesitan ingreso ni contrasena para entrar
al modo de configuracion. El usuario predeterminado (admin) no puede cambiarse, excepfo para
agregar o cambiar una contrasefia.

2.2.1. Contrasefas

Una vez establecida una confrasefa, asegurese de recordarla. Si se cambia u olvida la contrasefia,
no serd posible ingresar al menu de configuracion. Ademas, evite compartir la contrasefia con
persona no autorizado; ésta proporciona acceso al menu completo de configuracion, excepto si el
interruptor de metrologia estd en la posicion aprobada. Si estfe interruptor esta en la posicion de
aprobacion, no se permite el acceso a la bascula ni a otras dreas metroldgicamente significativas.
Para mas informacion referente a seguridad y a las mdaltiples clases de usuarios disponibles con la
IND570, consulte la Guia del usuario de la IND570.
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2-2

2.3.

2.4.

2.4.1.

Teclas Programables e iconos

Las terminales IND570dyn e INDOD57 usan el concepto de teclas programables flexibles de la
terminal IND570 estandar para proporcionar teclas programables especificas para la aplicacion
Dyn-570. La Tabla 2-1 explica estas teclas programables.

Tabla 2-1: Teclas programables Dyn-570

Icono Funcién Explicacién
.""3"_ INICIAR DYN-570 | Ejecuta la aplicacion Dyn-570. Puede asignarse mediante la
) configuracion en Terminal > Teclas programables.
Sale de la aplicacion Dyn-570 y regresa al modo de la IND570
> estandar. Se muestra en la posicion central de teclas
o SALIR DE DYN-570 programables, sélo cuando se estd ejecutando la aplicacion Dyn-
570.

Inicio de la aplicacion Dyn-570

La aplicacion puede comenzar a funcionar en dos formas diferentes: Manual o inicio aufomdtico.
La aplicacion IND570dyn esta configurada en forma predeferminada para inicio manual.

E Para ingresar en el arbol del mend, la aplicacion Dyn-570 debe detenerse de manera que las
teclas programables de la pantalla de inicio se hagan disponibles. Si la terminal esta en el
modo de inicio manual, la aplicacion debe reiniciarse una vez que el operador salga de la
configuracion y regrese a la presentacion de inicio.

Una vez que se inicie la aplicacion Dyn-570, aparece la fecla programable SALIR DYN-5670 L‘iw
en la posicion de tecla programable central.

Una vez que se ha cargado la aplicacion, espera a que la bascula se configure en cero antes de
entrar en su estado de ejecucion. La pantalla mostrara peso cero.

Una vez que la bascula estd en cero, la aplicacion comienza a ejecutarse en el modo establecido
en la configuracion. La pantalla mostrard “Ejecutando”.

Inicio manual

El inicio manual requiere que un operador inicie la aplicacion Dyn-570 en la panfalla de inicio al
presionar una tecla programable.

El método de tecla programable requiere que la tecla programable INICIAR DYN-570 se
agregue a la pantalla de inicio de la terminal. Las teclas programables puede asignarse mediante
la configuracion en Terminal > Teclas programables.
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2.4.2.

2.5.

2.5.1.
25.1.1.

2.6.

2.6.1.
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Inicio automdtico

La configuracion de la aplicacion para inicio automdtico (en Configuracion en Aplicacion >
TaskExpert > Inicio > Editar) inicia automaticamente la aplicacion Dyn-570 cuando se enciende el
sistema y cuando el usuario sale del drbol del menu de configuracion.

Operacion basica (ExpressWeigh®)

La operacion del IND570dyn e IND9D67 comunmente requiere muy poca informacion o
intervencion del operador. Cuando se requiere informacion, la aplicacion Dyn-570 proporciona
indicaciones especificas para asegurar el procesamiento consistente.

Pesaje aleatorio con sensores optico

Secuencia de operacion

Este modo no requiere inferaccion externa. Con la aplicacion Dyn-570 ejecutandose vy el
transportador en movimiento:

1. Un paquete interrumpe el haz del sensor optico 1 (corriente arriba), durante mas que el tiempo
minimo y menos que el tiempo maximo configurados en Aplicacion > PAC > Sensores 0pticos.
La aplicacion interpreta esto como la enfrada de un paquete hacia la bdscula.

El haz del sensor Optico 1 se restablece conforme el paquete pasa hacia la bascula.
Inicia del proceso de pesaje.

Cuando el paquete interrumpe el haz del sensor optico 2 (siguiente) durante mas del tiempo
minimo configurado, u otro paquete interrumpe el haz del sensor optico corriente arriba,
termina el proceso de pesaije.

5. Dependiendo de como esté configurado el sistema, la informacion se muestra y/o sale a fravés
de un puerfo de comunicacion.

Operacion avanzada (ExpressCheck®)

La operacion avanzada incluye todas las funciones de la operacion basica, y agrega un tercer
sensor oOptico opcional, siguiente de la bascula, para activar la fransmision retrasada de la
informacion de pesaje o para contar el nimero de paquetes que cruzan la bdscula en una
condicion de error fafal. Este modo fambién permite pesaje de comprobacion simple de tres zonas.

Modo de pesaje de comprobacion

Para el modo de peso de comprobacion, se selecciona un objetivo (con las tolerancias asociadas
por arriba y por abajo) en la tabla de objetivos dindmica antes de iniciar la aplicacion Dyn-570.

Se debe seleccionar un modo de comparacion — desviacion de objetivo 0 % del objefivo, en
Aplicacién > Memoria > Tabla de objetivos.

B No cambie el pardmetro de tipo de tolerancia si hay registros en la fabla de objefivos
dindmica.
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Todos los objetivos deben ingresarse en la tabla de objetivos dindmica para habilitar las funciones
acumulativas y operacion de rechazo. Esto se hace mediante el elemento de menu Aplicacion >
PAC > Tabla de objetivos dindmica. Es posible configurar un objetivo mediante la tecla
programable OBJETIVO y el ingreso de un peso objetivo y especificaciones de desviacion; sin
embargo, las estadisticas de acumulacion y la operacion de rechazo no funcionardn como se
espera.

E Importante: Se recomienda ampliamente modificar los objefivos en la tabla de objetivos
dindmica, pero 7o a través del acceso de un regisiro de objetivos con la tecla programable
OBJETIVO, debido a las siguientes razones:

o El procedimiento crea un objetivo de una sola vez para el que no se acumulan
estadisticas.

e A menos que se cambie el campo de descripcion, el nombre del objetivo original
aparecerd en la pantalla aun cuando se hayan cambiado los valores de objetivo y
tolerancia.

e Se usaran los parametros de rechazo esfablecidos para el objetivo original y no pueden
modificarse.

B Se puede configurar la tabla de objetivos dindmica so6lo cuando el tipo de sistema esta
configurado para pesaje de comprobacion en Aplicacion > PAC > Sistema.

E Para simplificar la seleccion del objetivo antes que se inicie la comprobacion de peso, se debe
asignar la tecla programable TABLA DE OBJETIVOS a la pantalla de inicio. Los objetivos
también pueden seleccionarse mientras se ejecuta la aplicacion Dyn-570 mediante el uso de
un dispositivo de entrada que proporciona datos al ID1, con el ID1 mapeado para la
identificacion del objetivo. Consulte el capitulo 3, Configuracion.

E El operador fambién puede borrar fotales de objetivos acumulados al salir de la aplicacion
Dyn-570 y entrar a configuracion para ir a Aplicacion > PAC > Tabla de objefivos dindmica.

Otro método para seleccionar el registro activo de la fabla de objefivos dindmica es usar una
conexion de comunicacion hacia una fuente de dafos externa tal como un lector de codigos de
barras que lea un numero de identificacion en el paquete que estd siendo pesado. La conexion
puede configurarse para elaborar foda o parte del numero de identificacion de la tabla de objetivos
dindmica. Observe que el numero de identificacion de la tabla de objetivos dindmica debe ser solo
de 8 0 menos caracteres numéricos. Esta configuracion se hace en la rama Aplicacion > PAC >
ID1, y configurando una conexion en Comunicacion > Conexiones. Para establecer el modo de
comparacion, el usuario debe ingresar en Aplicacion > Memoria > Tabla de objetivos. Este modo
debe configurarse en Por arriba/Por abajo, y el tipo de tolerancia ya sea en desviacion de objetivo
0 % de objetivo.

B Cuando se sale del menu de configuracion la primera vez después de configurar el modo en
comprobacion de peso, puede aparecer el mensaje “Parametro no valido” en la linea de
impresion de la pantalla. Esto se debe a que no se selecciona un objefivo activo. Es
importante seleccionar un objefivo antes de la primera fransaccion mediante uno de los
métodos descrifos a continuacion.
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Entrada de nimero de identificacion de la tabla de objetivos dindmica

Hay dos formas de establecer el registro de objetivos DYN en el IND570dyn, después de detener el
software en movimiento:

e Ingreso del numero de identfificacion con el teclado numérico presionando la fecla
programable TABLA DE OBJETIVOS.

e Aftravés de una conexion de comunicacion hacia ofra fuente del nimero de identificacion.
Ingreso con el teclado numeérico

Para ingresar un numero de identificacion con el teclado numérico, debe configurarse una tecla
programable en la configuracion en Terminal > Teclas programables. Para mds detalles, consulte el
Capitulo 3, Configuracion, del Guia del usuario de la IND570. Simplemente escriba la identificacion
numeérica del objetivo DYN y presione la tecla programable TABLA DE OBJETIVOS, o busque la Tabla de
objetivos Dyn al seleccionar la identificacién requerida y presionar OK. El registro con el numero de
identificacion coincidente se cargard en el registro activo.

Ingreso a fravés de una conexién de comunicacion

Otra forma de seleccionar un objetivo es usar una conexion de comunicacion. Para que este
métfodo funcione deben configurarse dos elementos:

e La entrada del nimero de identificacion del objetivo dindmico debe configurarse.
e También debe configurarse una conexion.
e Debe configurarse una Tabla de objefivos Dyn. Consulte el Capitulo 3, Configuracion.

Estas configuraciones se describen en las siguientes dos secciones.
Configuracion del numero de identificacion del objetivo dindmico

Primero, Aplicacion > PAC > ID1 > Tipo de datos debe configurarse para nimero de identificacion
de objetivo dindmico. Cuando esta opcion esté seleccionada, aparecerdn ofros parametros en la
pantalla que ayudaran a analizar sintacticamente la linea del numero de identificacion desde la
linea de comunicacion.

E Nofa: Cuando se usa una conexion de comunicacion para ingresar un numero de
identificacion, el sistema debe configurarse de manera que por o menos franscurran 3
segundos entre la recepcion del cardcter final y la finalizacion del pesaje. Si no se cumple este
requisito, es posible que el ingreso del numero de identificacion no se analice sintacticamente
a tiempo para que se incluya en el pesaje. El refraso es especialmente importante si el nimero
de identificacion ingresado se estd usando como ndmero de identificacion de la tabla de
objetivos dindmica, ya que esto requiere tiempo adicional para buscar el objetivo.

El primer parametro de cardcter se usa para quitar la informacion del encabezamiento de la
entrada. Por ejemplo, cuando se recibe una linea “**101<CR>", la posicion del primer digito es 3.

La longitud define qué tan largo se supone que es el numero de identificacion. Si la longitud se
establece en 2, la lectura del nimero de identificacion del ejemplo anterior seria “10”.

El modo define como se va a actualizar el numero de identificacion durante la operacion. Se
pueden seleccionar fres modos diferentes: Requerido/Infroducir, Eliminar/Infroducir y Uso mas
reciente.
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Cuando se selecciona Requerido/Introducir, la conexién de comunicacion debe proporcionar un
numero de identificacion valido antes de la finalizacion del pesaje. Si no se proporciona un ndmero
de identificacion, se mostrara un error no fatal (-9912) y se transmitird con los datos de la
fransaccion. Si se recibe un nimero de identificacion, pero no coincide con una entrada en la tabla
de objetivos dindmica, se mostrard un error no fatal (-9913) y se transmitird con los datos de la
tfransaccion. Una aplicacion de este modo seria para comprobacion de peso de diferentes
productos al mismo tiempo en una linea. Un paqguete puede ser un saco de 5 Ib de alimento para
gatos y el siguiente un saco de 25 Ib de alimento para perros. En esta aplicacion, es importante
saber cudl valor objefivo va a usarse para comparar con cada fransaccion.

El modo Eliminar/Introducir elimina la informacion del nimero de identificacion del ciclo de pesaje
anterior e introduce el numero de identificacion con el cardcter establecido por el usuario. Si no se
proporciona un nuevo numero de identificacion antes de que finalice el pesaje actual, el nimero de
identificacion se muestra como una linea repetida del cardcter infroducido, y la comparacion se
basa en el ultimo registro activo usado. Esfo puede ser dtil en una situacion en la que se
comprueban al mismo tiempo productos con el mismo peso, pero no debe permitirse que un
paquete con error (y no comprobado) avance. Por ejemplo, si se estd comprobando el peso de
sacos de 5 Ib de alimento para perros y gatos, puede ser Uil guardar las estadisticas de cuanfo
alimento para perros contra alimento para gatos se peso para comprobacion. Ambos paquetes
tienen los mismos objetivos para peso de comprobacion pero diferentes estadisticas. Si por alguna
razén se omite un nimero de identificacion, el paquete puede todavia pesarse para comprobacion
con precision aun cuando la estadistica pueda registrarse en la tabla equivocada.

El modo Uso mds reciente es Util en una linea que comprueba pesos un peso por lote. Este es el
modo ideal para seleccionar manualmente el nimero de identificacion de la tabla de objetivos
dindmica. Una vez que se seleccione un registro activo, ese registro se usard ya sea hasta que se
infroduzca un nuevo numero de identificacion en la conexion de comunicacion o hasta que el
operador detenga el control, seleccione un nuevo registro activo para la tecla programable objetivo
y reinicie el control.

Configuracion de la conexion

Se debe hacer una conexién con la fuente del numero de identificacion. La conexion se configura
en Comunicacion > Conexiones. Cree una nueva conexion con el puerto y seleccione ID1 de
entrada como la asignacion de la conexion. Para mds detalles para crear conexiones, consulte el
Capitulo 3, Configuracion de la Guia del usuario de la IND570.

2.6.1.2. Salida de rechazo

El modo de peso de comprobacion también funciona con un dispositivo de rechazo que puede
activarse si un pesaije esta fuera de especificacion. Para configurar la salida de rechazo, primero
habilite el rechazo en la configuracion en Aplicacion > PAC > Sistema > Habilitar rechazo.
Enseguida asigne una salida discontinua en Aplicacion > E/S discontinuas > Salidas. Para usar la
salida de rechazo, se deben configurar el refraso y duracion en la tabla de objetivos dindmica. La
salida de rechazo no funcionard cuando el objetivo se infroduce con un teclado numérico. Los
valores de rechazo son 0.1 a 9.9, y no pueden ser 0.

Una vez configurada, la salida de rechazo hard un ciclo cuando el pesaje esté configurado como
Por arriba o Por abajo, o si ocurriera un error de pesaje durante la fransaccion.
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Ejecucion de la comprobacion de peso

Una vez que la aplicacion Dyn-570 se estd ejecutando, cada pesaje estard acompafiado de una
presentacion en pantalla de su relacion con el objetivo (por arriba, aceptable y por abajo) como se
muestra en las pantallas de la Figura 2-5 a la izquierda.

Presione la tecla programable CERRAR =2 para salir de la aplicacion Dyn-570.

Configuracion del sensor dptico 3 (PE3)

Por medio del programa del fabricante ExpressCheck® avanzado es posible configurar un tercer
sensor optico para llevar a cabo el conteo de errores fatales o para proporcionar un retraso de la
tfransmisién de dafos hasta que el paquete llegue a un punto siguiente de la bascula.

E El uso del PE3 inhabilita la funcién de borrado automdtico de alarmas.

Uso del PE3 para contar errores fatales

Cuando ocurre un error fatal, el pesaje del paquete se detiene y permanece defenido hasta que se
resuelve el problema. El sistema de fransportador continuard operando y puede permitir que ofros
paquetes pasen la bascula sin ser pesados. Si el PE3 estd configurado para contar errores, cada
vez que se interrumpa su haz, la IND570dyn incrementa la cuenta de errores fafales en el registro
de errores. Una vez que se haya resuelto el problema que causo el error, el operador puede
consultar el registro de errores para ver cudntos paquetes mas adelante en el proceso deben volver
a procesarse.

Para habilitar el confeo de errores fafales, primero habilite el registro de errores en la configuracion
en Aplicacion > PAC > Configuracion de errores. Enseguida configure Transmitir PE3 [Transmit
PE3] en Aplicacion > PAC > Sistema en “Errores”.

Uso del PE3 como activador para transmitir datos

Existen aplicaciones donde se pesa un paquete, pero esta informacion no es necesaria hasta que
el paquete llega a ofra estacion siguiente. La IND570dyn pondrd en espera hasta 99 registros con
base en “primero en llegar, primero en salir’, extrayendo cada uno en turno a medida que se
interrumpe el haz del PE3.

Para configurar la IND570dyn para Transmitir PE, primero asegurese de que esté establecida una
conexion de comunicacion. Consulte el Capitulo 3, Configuracién, de la Guia del usuario de la
IND570 para mds detalles acerca de conexiones de comunicacion. El parametro Transmitir PE3
(en Aplicacion > PAC > Sistema) debe establecerse en Transmifir.

El numero de paquefes que pueden registrarse en la fila de espera depende del famafio de cada
registro. EI numero maximo es 99 dividido entre el nimero de salidas de solicitud. Con una salida
de solicitud simple, el maximo es 99 paquetes, pero si estan configuradas multiples salidas de
solicitud, cada registro serd mas grande y se pueden poner en la fila de espera menos paquefes. Si
se excede el limite, se genera un error fafal -9906. Para evitar esto, asegurese de limitar el numero
de paquetes que pueden acumularse entre la bascula y el sensor PE3.
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2.6.3. Retraso de transmision

El firmware Advanced ExpressCheck® también permite usar un refraso de fransmision temporizado.
Esta caracteristica es benéfica en aplicaciones que requieren un retraso en la fransmision de datos
de peso sin la adicién de un fercer sensor Optico corrienfe abajo.

Para configurar Retraso de fransmision, debe ingresarse el refraso correspondiente en el campo
Retraso de fransmision en Aplicacion > PAC > Sistema. El refraso de transmision puede
configurarse de 0 a 9.9 segundos. La configuracion de O segundos inhabilita la funcion.

Cuando esta habilitada, después de pesar un paquete, cualquier salida de demanda se coloca en
una memoria intermedia y se establece un temporizador para el valor de Retraso de fransmision
configurado. Cuando el temporizador expira, se fransmiten todas las salidas de demanda para esa
tfransaccion. El activador de inicio para el temporizador es la finalizacion del pesaje. Si se pesa
otro paquete antes de que se fransmita el paquete anterior, sus salidas de demanda asociadas se
ponen en la cola. Dependiendo del nimero de salidas de demanda, el tamafo de la cola puede
ser de hasta 20.

2.7. Uso de las funciones de tara

Con excepcion de tara automdtica, las funciones de tara estan disponibles para usarse con la
aplicacion Dyn, pero so6lo pueden cambiarse 0 borrarse mientras se muestra la pantalla de inicio
de la IND570. Cuando una tara estd establecida, la Dyn-570 usard esa tara para fodas las
tfransacciones hasta que se detenga la aplicacion y se cambie o borre la fara. Cuando funciona
con una tara, el simbolo “N” de peso neto aparecerd encima de la unidad de peso en la pantalla
de la terminal.

2.8. Uso de la funcion de instrucciones para el
namero de identificacion

Las instrucciones para el numero de identificacion aun estan disponibles, pero su acceso solo es
posible mediante una tecla programable estando en la panfalla de inicio de la IND570, o mediante
el acceso a la variable de datos compartidos. Las instrucciones para el nimero de identificacion
permiten a los operadores infroducir informacion como numero de lote, nombre y numero de
operador e informacion del turno.

2.9. Borrado de errores fatales

Los programas del fabricante ExpressWeigh® y ExpressCheck® tienen una funcion de borrado
automatico de alarmas. Si no esta presente el sensor optico (PE3) siguiente, el borrado automatico
de alarmas puede habilitarse (Aplicacion > PAC > Salidas de alarmas) para recuperarse
automaticamente de un error fatal.
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E Esta opcion no se selecciona en ExpressCheck si Aplicacion > PAC > Sistema > Transmitir PE
estd configurado en cualquier parametro excepfo ninguno, o si Aplicacion > PAC > Sistema >
Retraso de fransmision no estd configurado en cero.

Si no esta configurado el borrado automatico de alarmas, el error fatal debe borrarse ya sea al
ejecutar el permisivo de ejecucion o al salir y reiniciar la aplicacion dinamica.

Otro método de borrado automdtico de alarmas es configurar una entrada discreta no utilizada en
negativo verdadero con la asignacion configurada en “Borrar alarmas fatales”.

2.10. Luces de indicador de E/S incluidas

La IND9D67 puede adquirirse con una serie de luces y alarmas indicadoras especificas para
cierfas tareas. La siguiente es una explicacion breve de las opciones mds comunes:

Estado

Explicacion

Unidad ejecutando

Este indicador muestra que la terminal esta ejecutando activamente el
software dindmico y que estd presente un permisivo de ejecucion (si estd
configurado). Si la ferminal estd en una condicion de no ejecucion (por
ejemplo, el permisivo de ejecucion es falso o ha ocurrido un error fatal), el
indicador esfara apagado.

Alarma

Este indicador puede configurarse ya sea como luz indicadora o como
alarma audible. Se usa para llamar la atencion en una situacion de error
fatal que requiere infervencion del operador. La alarma puede silenciarse
sin eliminar la falla, si la ferminal estd equipada con el operador opcional
para silenciar alarmas. La alarma se restablecerd una vez que la
condicion de falla se haya eliminado mediante una de las siguientes
condiciones:

e El borrado automdtico de alarmas esta habilitado.

e Seapago y encendid la sefial de entrada del permisivo de ejecucion.

e El soffware dindmico fue detenido y reiniciado mediante teclas programables.

Vaciar béscula

Este indicador opcional se usa para monitorear cuando la légica de
sensores Opticos establece que la plataforma de la bascula no contiene
paquetes.

Fuera de tolerancia
[ExpressCheck
solamente]

Este indicador se usa para mostrar que un paquete no esta en
conformidad con el objetivo establecido en el registro activo. El indicador
permanecerd encendido hasta el inicio del siguiente pesaje o hasta que expire el
temporizador de pantalla (configurado en Aplicacién > PAC > Pantalla).

Note: Este indicador es légico ‘0" de las salidas por arriba y por abajo.

Por arriba
[ExpressCheck
solamente]

Este indicador muestra cuando un pesaje excede la folerancia definida en
el registro activo para ese pesaje. El indicador permanecerd encendido hasta el
inicio del siguiente pesaje o hasta que expire el temporizador de pantalla
(configurado en Aplicacién > PAC > Pantalla).
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Estado

Explicacion

Por abajo
[ExpressCheck
solamente]

Este indicador muestra cuando un pesaje es menor a la folerancia definida
en el registro activo para ese pesaje. El indicador permanecerd encendido
hasta el inicio del siguienfe pesaje o hasta que expire el temporizador de pantalla
(configurado en Aplicacién > PAC > Pantalla).

Indicador de tres

Z0onas
[ExpressCheck
solamente]

Este indicador opcional proporciona una indicacion Por arriba, Aceptable o
Por abajo en un paquete. La barra de luces se instala sobre el gabinete de
la terminal ExpressCheck.

El indicador correspondiente permanecerd encendido hasta el inicio o
siguiente pesaje.

Entradas del usuario

La IND9D67 también permite dos entradas de usuario estdndar y una entrada personalizada:

Entrada

Explicacion

Ejecutar permisivo

Este es un selector de dos posiciones. En la posicion de ENCENDIDO,
establece el software dindmico en el modo de ejecucion. Al cambiar el
selector a la posicion APAGADO, el software dindmico se pondrd en un
modo en espera. El ejecutar permisivo también se usa para eliminar
alarmas fatales.

Silenciar alarma

Este operador de botdn de presion cancela la salida de la alarma para
silenciar una alarma audible. Sin embargo, no elimina la condicion de la
alarma.

Borrar alarma
fatal*

Este operador de botdn de presion realiza la misma accion que la enfrada
para silenciar alarmas, pero ademas elimina la condicion de falla y
reanuda el modo de ejecucion sin tener que borrar la bascula y esperar un
peso de cero en la plataforma de la bascula.

Tablas y registros

Tabla de transacciones

La tabla de transacciones puede contener 100,000 registros. Debido a su tamafio, la tabla de
transacciones debe guardarse como archivo binario, y no puede convertirse a archivo .csv antes
de FTP. Una vez que el archivo binario se ha exiraido a fravés de FTP, se puede usar una utileria
exferna para convertirlo en archivo .csv. Una vez exportada y convertida, la fabla puede verse,
analizarse y archivarse. La exportacion requiere que se instale la tarjefa opcional Ethernet/serial de
la IND570; consulte el Capitulo 5, Parfes y accesorios.

El archivo de fransaccion fambién puede verse en la ferminal o imprimirse.

La fabla de transacciones incluye la siguiente informacion para cada pesaje: fecha y hora, nimero
de fransaccion, peso del paquete y unidades de pesaje. En los sistemas ExpressCheck, el nimero
de identificacion del objetivo y la relacion del peso del paquete con éste (por abajo, aceptable o
por arriba) también se registran.

30413990 | E | 11/2023



211.1.1.

2.11.2.

2.11.3.

30413990 | E

11/2023

Programa de conversion de archivos

Se proporciona un programa llamado convert_log.exe para convertir el archivo binario exportado
en un archivo .csv (valores separados por coma), el cual puede formatearse para usarse en
programas de hojas de calculo o de bases de dafos.

Registro de errores

Si estd habilitado, el registro de errores almacena hasta 500 errores, asignando a cada uno un
numero consecutivo. Cada registro fambién incluye el confador de fransacciones del ultimo pesaje
aceptable, numero de errores, codigo de error y hora y fecha.

El confador de fransacciones se incrementa solo después de que ocurre un pesaje aceptable, de
manera que es posible que haya eniradas en el registro de errores multiples con el mismo ndmero
de fransaccion si ocurrieron uno fras ofro.

El numero de errores es el numero de paquetes que cruzaron la bdscula para ese error en
particular. Esta funcion requiere la aplicacion ExpressCheck®, y se debe agregar un fercer sensor
optico al sistema y configurar el pardmetro correspondiente en la configuracion. Los errores no
fatales siempre son una cuenta de 1. Si ocurre un error fatfal, el registro actualiza la entrada actual
en el registro de errores con el numero de paquetes que inferrumpen el tercer sensor optico
opcional.

Por ejemplo, si un paquete permanece en la bascula y causa un error debido a tiempo de pesaje
prolongado (-9905), y luego se libera y permite que crucen 77 paquetes subsiguientes, el sistema
permanecerd en estado de error con los sensores opticos de entrada y salida inhabilitados. No se
capturaran datos de transacciones validos hasta que se elimine el error. Sin embargo, el tercer
sensor optico contard los n paquetes adicionales. La entrada en el regisiro de errores mostrard n+1
como el nimero de errores en ese registro de error en particular, lo cual indica que un fotal de n+1
paquetes deben volver a procesarse una vez que se elimine el error.

Observe que, debido a la naturaleza de los errores fatales, algunas veces no es posible un confeo
exacto de los paquetes con error. Este conteo debe usarse s6lo como referencia.

Para obtener informacion defallada de los codigos de error, consulte el Capitulo 4, Servicio y
mantenimiento. Una vez que se hayan registrado 500 errores, el registro comienza a sobrescribir
las entradas mas antiguas. El registro puede descargarse de la ferminal a fravés de una conexion
FTP, la cual requiere la instalacion de una tarjeta Ethernet/serial opcional; consulte el Capitulo 5.0,
Partes y accesorios.

Tabla de objetivos dindmica

La fabla de objefivos dindmica se usa solamente en el modo de pesaje ExpressCheck. Su acceso

es posible desde la pagina de inicio si la tecla programable TABLA DE OBJETIVOS ® estd
asignada, y a fravés de la configuracion en Aplicacion > PAC > Tabla de objefivos dindmica. Una
vez que se ingrese en ellg, la fabla puede modificarse e imprimirse; consulfe el Capitulo 3,
Configuracion. Para informacion general acerca de consultas y reportes de la tabla, consulte el
Apéndice B, Estructura de la tabla y archivo de registro de la Guia del usuario de la IND570.
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La fabla de objefivos dindmica contiene la informacion de pesaje y fambién permite al usuario
acumular estadisticas basicas. Cuando se tiene acceso a la tabla mediante la tecla programable
REPORTES E la siguiente informacion esta disponible para cada entrada:

= Numero de identificacion de la tabla de objefivos = Peso mdximo registrado para este
dindmica numero de identificacion

= Peso acumulado de fodos los pesajes dentro de

) Tolerancia positiva
tolerancia

= Peso minimo registrado para este

= Descripcion del objefivo numero de identificacion

= Retraso de la salida de rechazo = Tolerancia negativa

= NUmero de pesajes por debajo de

= Peso del objetivo .
tolerancia

= Duracion de la salida de rechazo = NUmero de pesajes dentro de folerancia

= NUmero de pesajes por arriba de

= Unidades del peso objetivo tolerancia

Para borrar las estadisticas, presione la tecla programable C* C3K en la tecla programable
REPORTES. Aparece un cuadro de didlogo que pide la confirmacion antes de borrar los nimeros y
totales. Para borrar todos los ndmeros, fotales, confeos mdaximo, minimo, y por arriba y por abajo
de todos los registros en la fabla de objetivos dinamica, seleccione la fecla OK &°; o bien,
presione la fecla ESCAPE ™\ para salir de la pantalla de reportes.
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3.1.

3.2.

3.2.1.

3.2.2.

3.2.3.
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Configuracion

Generalidades

Este capitulo proporciona informacion acerca de como configurar la aplicacion Dyn-570. Describe
como ingresar al modo de configuracion en donde las funciones se habilitan, se inhabilitan o se
definen al ingresar parametros en pantallas especificas de configuracion.

Como ingresar y salir del modo de
configuracion

Ingreso al modo de configuracion

El acceso a la configuracion de la terminal se hace mediante la tecla programable
CONFIGURACION #®. Si no se ha habilitado la seguridad, al presionar la esta tecla programable se
obtiene acceso directo al arbol del mend de configuracion. Si la seguridad de contrasefia estd
habilitada, al presionar la fecla programable aparece una pantalla de inicio de sesion en la que el
operador debe infroducir un numero de usuario y contrasefia validos para tener acceso a la
configuracion. (Consulte la seccion Seguridad en el Capitulo 2 del Guia del usuario de la IND570
para mads informacion acerca de la configuracion y seguridad de contrasenas.) Cuando aparece la
pantalla de inicio de sesion, es posible regresar a la pantalla de inicio sin introducir ninguna
informacion de acceso al presionar la tecla programable ESCAPE K

Salida del modo de configuracion

Para salir del modo de configuracion, seleccione Pagina principal en el drbol del menu de
configuracion y presione ENTER. Aparece la panfalla de inicio de la IND570.

Como alternativa, presione la primera tecla programable (de lado izquierdo) en cualquier momento
que aparezca el arbol del mend para salir de él.

Arbol de mena de configuracion de la IND570dyn

El menu de configuracion de la terminal incluye todos los elementos y funcionalidad de la
configuracion predeterminada (detallada en el Capitulo 3 de la Guia del usuario de la IND570,
Configuracion), junfo con algunas pantallas adicionales o modificadas. La Figura 3-1 muestra el
arbol con nodos de hoja nuevos o modificados (en la ramas Aplicacion, Terminal y Comunicacion
del arbol) expandidas y en color rojo. La tabla de objetivos dindmica, indicada en negritas, sélo es
accesible con la version ExpressCheck de la aplicacion Dyn-570. Las ramas sin cambio no estan
expandidas. Las funciones y pardmetros de cada una de las pantallas afectadas se detallan en la
seccion Opciones de configuracion mas adelante.
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Figura 3-1: Arbol de menu de la IND570: Ramas y pdginas especificas para la Dyn-570
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3.3.1.
3.3.1.1.

3.3.1.2.

3.3.1.3.

3.3.1.4.

3.3.1.5.

3.3.1.6.
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Opciones de configuracion

B En las siguienfes secciones, los valores predeferminados se indican con un asterisco (*).
Configuracion general

Bascula > Capacidad y incremento

E Tenga en cuenta que la operacion de rango mdltiple y de intervalo mulfiple no es compatible
con Dyn-5670.

Terminal > Pantalla
Se recomienda configurar un protector de panfalla aqui.
Terminal > Tecladas programables

Para iniciar el software de la Dyn-570 en el panel frontal, se debe asignar una tecla programable.
Agregue una fecla programable en cualquier lugar para teclas programables en la panfalla de
inicio al seleccionar Inicio Dindmico como su asignacion.

Aplicacién > Memoria > Alibi

Si se requiere un registro de fransacciones, éste debe habilitarse en esta pantalla. Seleccione
Registro de transacciones en el menu desplegable para Memoria Alibi.

Importante: El registro de fransacciones y el registro de errores estan inhabilifados en forma
predeferminada (Aplicacion > PAC > Configuracion de error). Si se requiere cualquiera
de esfos fipos de registro, debe habilitarse en la configuracion.

E La opcion Memoria Alibi no puede usarse cuando se ejecuta el software de la IND570Dyn.
Aplicacion > Memoria > Tabla de objetivos

Cuando use la IND570Dyn para comprobar peso, se debe seleccionar el modo Por arriba/Por
abajo. Este pardmetro se cambia automaticamente a Por arriba/Por abajo cuando el sistema se
configura para comprobacion de peso en Aplicacion > PAC > Sistema. Con el modo Por arriba/Por
abajo seleccionado, el tipo de tolerancia puede establecerse en Desviacion del objetivo 0 % de
objetivo.

E No cambie el fipo de tolerancia si hay registros en la tabla de objetivos dindmicos, ya que el
contfenido de la fabla no se convertird de desviacion a porcentaje o viceversa.

Aplicacion > Operacion > Objetivo

Si la IND570Dyn esta configurada para comprobacion de peso, la fuente debe ser peso promedio
[AVG WT]. Este parameiro se cambia automaticamente a AVG WT cuando el sistema se configura
para comprobar peso en Aplicacion > PAC > Sistema. También es importante asegurar que la
opcion de movimiento esté inhabilitada porque el programa de instrucciones del fabricante esta
disefiado para pesar articulos con una base de bascula inestable.
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3.3.1.7.

3.3.1.7.1.

3.3.1.7.2.

Aplicacion > E/S discontinuas

Esta rama del menu es donde se asignan las enfradas y salidas discontinuas.

Entradas

La siguienfe fabla muestra la configuracion de las enfradas predeterminadas para la IND570Dyn:

Direccion Polaridad Asignacion
0.1.3 + Ejecutar permisivo
0.1.4 + Silenciar alarma

Las enfradas 1y 2 son entradas de sensores Opticos dedicados y no son configurables.

Ejecutar permisivo se usa para permitir a la aplicacion dindmica alternar entre los estados de
ejecucion y en espera. Si estd configurado Ejecutar permisivo, debe haber una entrada I6gica
verdadera para permitir que la aplicacion dindmica se convierta de en espera a ejecutandose. Esto
puede lograrse al asignar la polaridad de la entrada a “-“. Si no es necesario ejecutar el permisivo
en el sistema, la entrada puede eliminarse de la lista.

Silenciar alarma se usa para cancelar las salidas de alarmas y asi apagar una alarma audible. La
entrada silencia la salida, pero no hace que el control elimine la falla.

Ofras entradas proporcionadas por la Dyn-570

Borrar alarma Esta enfrada causa una condicién de error que serd borrada inmediatamente sin
fatal necesidad de ejecutar el permisivo o de detener la aplicacion dindmica. Ademds, no
requiere que se vacie la bascula o que se borren los sensores 6pticos.

Sensor optico 3 Este es el fercer sensor ptico, disponible en PAC avanzado. Puede configurarse
para fransmisién remota de datos, o para contar el nimero de paquetes que cruzan
la bascula durante un error fatal.

Para otras opciones de entrada disponibles, consulte la Guia del usuario de la IND570.

Salidas

La siguiente tabla muestra la configuracion de las salidas predeterminadas para la IND570dyn:

Direccion Asignacion
0.1.1 Ejecutando
0.1.2 Bascula vacia
0.1.3 Pesaje completado
0.14 Alarma: Fatal
0.1.5 Alarma: No fafal
0.1.6 Unassigned
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Las asignaciones funcionan de la siguiente forma:

Ejecutando

Indica que la aplicacién dindmica se estd ejecutando, el permisivo ejecutado es
verdadero, y la bascula fue puesta en cero por lo menos una vez.

Bdscula vacia

Indica que la 16gica del sensor dptico declara que la plataforma de la bascula no tiene
paquetes. Esto no indica que la bdscula estd en cero.

Pesaje
completado

Una conmutacion momentdnea que puede usarse para nofificar a un PLC que existe
disponibles nuevos dafos de pesaje. Esta salida puede afirmarse ya sea si la
tfransaccion fue aceptable o con error.

Alarma : Fatal

Una indicacién de que ocurrié un error fatal. Esta salida permanecerd activa hasta que
ocurra una de las siguientes:

= Ejecutar permisivo haya sido desactivado.

= La aplicacion dinamica haya sido defenida

= La entrada para silenciar alarmas haya sido afirmada

= La entrada para borrar errores fatales haya sido afirmada

= Se ha habilitado el borrado automatico, la bdscula esta en peso cero y 10s
sensores oOpticos no fienen paquetes enfrente

Alarma : No
fatal

Una salida momentanea se activa cuando ocurre un error fatal durante un pesaje. El
tiempo que dura se basa en la duracion establecida en Aplicacion > PAC >
Presentacion > Tiempo de presentacion.

Nota:  Si el fiempo de presentacién se establece en O, la alarma: la salida no fafal es
confirmada hasta que la pesaje finalice.

Ofras salidas proporcionadas por la Dyn-570:

Dindmico
aceptable

Salida momentanea que indica que el Gltimo pesaje estuvo deniro de la folerancia
definida por el registro activo. La duracién de esta salida es controlada mediante el
pardmetro de tiempo de pantalla en Aplicacion > PAC > Pantalla, o mediante la
finalizacion del pesaje de paquete anterior, lo que sea mas corfo. Esta salida sélo se
usa en la PAC avanzada en el modo de peso de comprobacion.

Dindmico por
arriba

Salida momentanea que indica que el ltimo pesaje estuvo por arriba de la tolerancia
definida por el registro activo. La duracién de esta salida es controlada mediante el
parametro de tiempo de pantalla en Aplicacién > PAC > Pantalla, o mediante la
finalizacion del pesaje de paquete anterior, lo que sea mas corfo. Esta salida sélo se
usa en la PAC avanzada en el modo de peso de comprobacion.

Dindmico por
abajo

Salida momentanea que indica que el Ultimo pesaje estuvo por abajo de la folerancia
definida por el registro activo. La duracién de esta salida es conirolada mediante el
parametro de tiempo de pantalla en Aplicacién > PAC > Pantalla, o mediante la
finalizacion del pesaje de paquete anterior, lo que sea mas corfo. Esta salida sélo se
usa en la PAC avanzada en el modo de peso de comprobacion.

ID1 actualizado

Salida momentanea que indica que el ID1 recibid nuevos datos de su conexion de
comunicacioén configurada. El fiempo de duracién no estd asociado con el pardmetro
Tiempo de presentacion.

ID2 actualizado

Salida momentanea que indica que el ID2 recibid nuevos datos de su conexion de
comunicacioén configurada. El fiempo de duracién no estd asociado con el pardmeiro
Tiempo de presentacion.
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Salida de
rechazo

Con la versién avanzada de la aplicacion en el modo de peso de comprobacién, esta
salida se activa cuando un pesaje estd fuera de tolerancia. El refraso del final del
pesaje y la duracién se configuran en Aplicacion > PAC > Tabla de objetfivos
dindmica.

Para otras opciones de salida que vienen incluidas en la IND570, consulfe Guia del usuario de la

IND570.
3.3.2. Aplicacion > PAC: Funcionalidad bdsica
3.3.2.1. Sistema

Las configuraciones disponibles en esta pantalla son:

Tipo de sistema

Transmit PE3

Transmit Delay

Rechazo
Si tipo = Pesaje de control

Puerto
[Si Tipo = ASCII aleatorio]

3.3.2.2. Pantalla

Pesaje de control, Aleatorio— PE*

Comprobacion de peso — Utiliza sensores épticos para modo de comprobacion
de peso de tres zonas.

Aleatorio — PE — Usa sensores 6pticos en modo de pesaje de paquetes
aleatorio.

Deshabilitado*, Errores, Transmitir
Si es aleatorio — Tipo PE o comprobacion de peso, seleccione la opcidn para
fransmitir cuando use PE3 (sensor opfico 3)

0* segundos
Establece el tiempo que franscurrird antes de que el terminal transmita dafos de
pesaje

Deshabilitado*, Habilitado
Solamente para tipo de comprobacién de peso; para habilitar esta
configuracion, se usa una leva de rechazo.

Permite seleccionar un puerto serial disponible al cual la fuente de la entrada
ASCII estd@ conectada.

Las configuraciones y funciones disponibles en esta pantalla son:

Tiempo de
presentacion

Presentacion de
informacion

0* - 9.9 segundos

Tiempo para el que el peso procesado se muestra en la ferminal IND570dyn
después de que el pesaje es completado. Una vez que transcurre el Tiempo de
presentacion, se muestra el peso actual.

Si estd configurado en O, el peso procesado se mostrard hasta que se complete
el siguiente pesaje, y se suprime la presentacion del peso actual.
ID1, D2, literal*, fransaccién

Establece la informacién que se presenta en la linea inferior de la pantalla una
vez que finaliza un pesaje.

ID1/ID2 — Primera y segunda entradas de nimero de identificacion de la
terminal. S6lo disponibles si el Tipo de sistema = PE aleatorio.

Literal — La linea introducida en Presentacion literal, més adelante.
Desc. del objetivo — La descripcién asociada con el objetivo actual

Valor del objetivo — El valor del peso asociado con el objefivo actual
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3.3.2.3.

3.3.2.4.
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Transacciéon — La IND570dyn asigna un ndmero de transaccion a cada pesaje.
S6lo disponibles si el Tipo de sistema = PE aleatorio.

Presentacion literal ~ “Peso procesado”™

[Si Presentacion de Linea de 20 caracteres alfanuméricos que introduce el operador, que serd
informacién = literal] . . L. . L.
mostrada cuando se seleccione Literal en Presentacion de informacion.

Sensores opticos

Esta rama del arbol de configuracion solo esta disponible cuando se selecciona PE aleatorio en
Sistema | Tipo. Las configuraciones disponibles en esta pantalla son:

Temporizador de PE 1 Establece el tiempo durante el cual el haz del primer sensor 6ptico
debe interrumpirse para establecer que un paquete ha entrado en la
150 mS* bdscula. Asegura que las inferrupciones breves no sean
malinterpretadas como paquetes.

El intervalo es de 25 a 999 mS.

Temporizador de PE Establece el tiempo durante el cual el haz del segundo sensor dptico
12 debe permanecer interrumpido para establecer que un paquete ha
50 mS*  comenzado a salir de la bascula. Asegura que las inferrupciones
breves no sean malinterprefadas como paqguetes.

El intervalo es de 25 a 999 mS.

Temporizador PET a Establece la cantidad maxima de tiempo que se permite que un
PE2 paquete esté en la bdscula, medido a partir de cuando el haz del
PET deja de inferrumpirse después de la enfrada hasta cuando se
3 g* interrumpe el haz del PE2. Esta medicion se usa para detectar

paquetes que pueden haberse quedado aforados en la béscula.

El intervalo es de 0 a 9.9 s. La configuracion de 0.0 segundos
inhabilita esta marca.

Maximo de PE1 y Establece la cantidad maxima de tiempo que cualquiera de los
PE2 haces de los sensores Opticos pueden permanecer inferrumpidos
5 g* (interrumpidos por un paquete) antes de que Se genere un error.

El rango es de 0.0 a 9.9 segundos. La configuracion de 0.0
segundos inhabilita esta marca.

Tiempo de pesaje y ajuste aufomdtico

Tiempo de pesaje y ajuste automatico permiten establecer el fiempo Optimo de adquisicion de
dafos a medida que los paquetes pasan sobre la bascula.

Las configuraciones y funciones disponibles en esta pantalla son:

Tiempo de 300 mS*, 100-999 mS
pesaje Campo para infroduccion manual del valor de tiempo.
E Para aprobacion NTEP, este valor debe ser de 300 mS o superior.

Un mensaje en pantalla dice “Presionar INICIAR para comenzar la secuencia de ajuste
INICIO @ aufomdtico”, una secuencia de indicaciones que definen el procedimiento para
establecer el pardmetro Tiempo de pesaje automdticamente.

La secuencia de ajuste automatico requiere que el operador procese el paquete mds grande que se
vaya a pesar en la bascula. La aplicacién dyn-570 calcula el tiempo de pesaje 6ptimo y actualiza
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el parémetro Tiempo de pesaje como corresponda. Si el paquete de prueba genera un valor inferior
a 150 ms, aparece un error y se mantiene el valor existente.

B Consejo: Cuando se ejecuta el ajuste automatico, se aconseja restar 50 ms del fiempo
indicado de la prueba. Esfo tomard en consideracion errores de sincronizacion causados por
situaciones tales como paquetes que no son perfectamente paralelos con el fransportador. Un
error -9910 podria resultar de una especificacion de tiempo de pesaje demasiado ajustada.

3.3.2.5. Ajuste dindmico

El ajuste dindmico es otra caracteristica del ajuste automdtico. Esta disefiado para compensar
desviaciones de peso causadas por la operacion rapida del transportador. Su uso no se
recomienda para velocidades de transportador inferiores a 200 pies por minuto.

Las configuraciones y funciones disponibles en esta pantalla son:

Ajuste dindmico  Inhabilitado*, Habilitado

Si estd habilitada, aparece el mensaje en pantalla: “Presione INICIO para comenzar
el ajuste dindmico”.

INICIO <& Comienza el ajuste dindmico.

La secuencia de ajuste dindmico requiere que el operador procese los tamafos mayor y menor de
paquetes en la bdscula cinco veces. Las estadisticas de tiempo se reinen durante este proceso,
después de lo cual se calculan factores de correccion para el rango de famarios de paquetes.

Cuando se presiona la tecla programable INICIAR <, el operador recibe indicaciones para procesar
el paquete mas grande cinco veces, y luego el paquete mas pequefo fambién cinco veces, y
posteriormente defener el fransportador y pesar los paquetes mas grande y mds pequenio a su vez.
Una vez que termine este proceso, la aplicacion dyn-570 muestra los calculos y estadisticas de
ajuste dindmico que usard para calcular el factor de correccion.

3.3.2.6. Configuracion de errores

Esta pantalla controla la forma en que aparecen los errores en la salida transmitida de la
fransaccion, ya sea en forma de cédigo de error o de linea personalizada.

Registra errores  Inhabilitado*, Habilitado

Si estd habilitado, la IND570dyn guardard los 500 errores mas recientes en un
registro de errores basado en “primero en entrar, primero en salir” disponible via

FTP.
Enviar codigo Inhabilitado*, Habilifado
de error Si estd habilitado, cuando ocurre un error durante una fransaccion, el codigo de error

se transmite en lugar de los datos de peso procesados. Para obtener informacion
defallada de los codigos de error, consulte el Capitulo 4.0, Servicio y manfenimiento.
Observe que cuando se fransmite un codigo de error, se conserva el lugar del punto
decimal, por ejemplo, el error -9910 se enviard como -99.10 Ib. La adicién del
signo de resta indica que la fransmision es un codigo de error y no un pesaje.

Si estd inhabilitado, cuando ocurre un error duranfe una transaccion, el texto definido
en Linea de error se fransmite en lugar de los datos de peso procesados.
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Linea de error
[Cuando Enviar
cddigo de error =
Inhabilitado]

<Vacio>*

Define el fexto (mdaxima de 8 caracteres) que se va a enviar en lugar de los datos
del peso procesados cuando ocurre un error.

Si el envio de codigos de error estd inhabilitado, se recomienda definir la linea de
error para aclarar que ocurrié un error. De ofra manera, solo se envia una linea
vacia en caso de error.

3.3.2.7. Enfradas del ID1 e ID2

Las opciones de entradas del ID1 e ID2 son idénticas. Por conveniencia, las funciones y
pardmetros descritos aqui se refieren al ID1. Para entradas de numero de identificacion de lectores
de cddigos de barras, medidores de dimensiones de paquefes y otros equipos exfernos, debe
instalarse la opcion de tarjefa Ethernet/serial; consulte el Capitulo 5, Partes y accesorios.

Estas entradas se usan en las opciones de la panfalla (mds afrds en la pdgina 3-6) y en plantillas
de salida; consulte la seccion Plantillas en el Apéndice B, Configuraciones predeterminadas.

Tipo de datos

Ninguno*, ID1

Ninguno — No se usa del ID1.

IDT — La entrada del ID1 se usard como identificaciéon disponible para plantillas de
salida y opciones de presentacion. Para enfradas de numero de identificacion
externas, se debe configurar una conexién en Comunicacion > Conexiones.

Identificacion de objetivo DYN — La identificacion del objetivo actual

Primer cardcter
[Si Tipo de dafos #
Ninguno]

1*. Linea numérica

Define la posicion en la linea de entrada que define el comienzo de la linea del ID1.

por ejemplo, en “*Hola mundo*“, si Primer cardcter = 1, entonces el ID1 comienza
con “**. Si Primer cardcter = 2, entonces el ID1 comienza con “H”.

El primer cardcter debe estar entre los caracteres 1y 40 a partir del inicio de la
linea de enfrada.

Longitud
[Si Tipo de datos =
Ninguno]

Caracteres 1 a 40. 20*

Define la longitud maxima del ID1 capturada de la linea de entrada.

Por ejemplo, si se introduce la linea “*Los perros de caza de primavera rastrean las
pistas del invierno*”, el Primer cardcter = 2 y la Longitud = 31, enfonces el ID1
seria capturado como “Los perros de caza de primavera”.

Modo
[Si Tipo de datos =
Ninguno]

Uso mds reciente*, Eliminar/Llenar, Requerido/Llenar

Uso mds reciente — Todas las fransacciones después de la primera linea de entrada
usardn el mismo ID1 hasta que se reciba una nueva linea de entrada.

Eliminar/Llenar — Si no se introduce ninguna linea nueva antes del final de la
fransaccion, la linea del ID1 se llena con un Cardcter de llenado, segun se define
mas adelante.

Eliminar/Llenar — Si no se infroduce ninguna linea nueva antes del final de la
tfransaccion, la linea del ID1 se llena con un Cardcter de llenado, segun se define
mas adelante. En este caso, se reporta un error no fatal para la fransaccion.

Cardcter de
ferminacion

<CR>*, ofros caracteres de confrol estandar

Si el cardcter de terminacion se recibe en la linea de entrada, la captura del ID1 se
determina antes de la Longitud configurada (vea mds atrds).
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Cardcter de
llenado Este cardcter se repite de 1 a 40 veces, segun se define en Longitud, y se introduce

[Si Modo  Uso més como el ID1 predeterminada, si Modo no estd en Ninguno, y no se infroduce ninguna
reciente] linea antes del final de la fransaccion.

3.3.2.8. Salidas de alarma

Las configuraciones de salidas de alarma controlan el comportamienfo de la IND570dyn cuando
se generan alarmas. Estas opciones estdan disponibles s6lo una vez que el sistema esta
configurado correctamente para producir alarmas, en Aplicacion > E/S discontinuas > Salidas.

Consulte en la seccion Alarmas del Capitulo 4, Servicio y mantenimiento, la inferprefacion de
alarmas fatales y no fafales.

Salida de alarma fatal  Inhabilitado*, Habilitado
Habilitado — Permite que la ocurrencia de una alarma fafal encienda una
salida digital (por ejemplo, para una luz de indicacién). Se debe asignar una
salida digital a esta funcion en Aplicacion > E/S discontinuas > Salidas.

Salida de alarma no Inhabilitado*, Habilitado

fatal Habilitada — Permite que la ocurrencia de una alarma no fatal encienda una
salida digital (por ejemplo, para una luz de indicacién). Se debe asignar una
salida digital a esta funcion en Aplicacion > E/S discontinuas > Salidas.

Borrado automdtico de  Inhabilitado*, Habilitado

alarmas Habilitado — Las alarmas se borran automdticamente cuando la bdscula
regresa a cero y ambos sensores opticos estdan libres.

3.3.2.9. Busqueda de objetivo Dyn

Esta pantalla abre un didlogo estandar que puede usarse para buscar en la Tabla de objefivos Dyn
por campo, operador (=, >=, >, <>, < <=) y una cadena de datos.

3.3.2.10. Asignare E/S
Esta pantalla muestra un mensaije:

iADVERTENCIA! ;Confinuar con todas las E/S mapeadas a funciones dindmicas?

Toque la tecla programable OK v para restablecer las asignaciones de E/S discrefas a sus valores
predeferminados de Dyn-570, o toque la tecla programable ESC para regresar al arbol del mend
sin realizar un reinicio. Observe que esta funcion reinicia solamente puertos locales de la IND570;
los puertos de la ARMT00 deben reiniciarse en forma separada.

B La funcion Asignar E / S asigna automaticamente las salidas de error no fisico y fatal a SALIDA
4 DE CPU y SALIDA 5 DE CPU.

Asignar E/S solamente funciona cuando estd instalada la farjeta de E/S 5/8. Si su sistema usa una
tarjeta de E/S 2/6 con ARM100, las E/S deben configurarse con las asignaciones que se indican
en la Tabla 3-1.
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Tabla 3-1: Valores predeterminados de E/S discontinuas para tarjeta E/S 5/8

Entrada / Salida

E/S del controlador IND570

Sensor optico 1 (entrada)

ENTRADA 1 DE CPU

Sensor optico 2 (salida)

ENTRADA 2 DE CPU

Ejecutar permisivo

ENTRADA 3 DE CPU

Silenciar alarma

ENTRADA 4 DE CPU

Ejecutando salida

SALIDA 1 DE CPU

Bdscula vacia

SALIDA 2 DE CPU

Pesaje completado

SALIDA 3 DE CPU

Alarma: Salida fatal

SALIDA 4 DE CPU

Alarma: Salida no fatal

SALIDA 5 DE CPU

Disponible para salida de rechazo
(seleccionada por el usuario)

SALIDA 6 DE CPU

SALIDA 7 DE CPU

SALIDA 8 DE CPU

Table 3-1: Valores predeterminados de E/S discontinuas para tarjeta E/S 2/5 con ARM100

Input/Output IND570 controller I/0
PE1 ENTRADA 1 DE CPU
PE2 ENTRADAZ2 DE CPU
Ejecufando SALIDA 1 DE CPU

Bdscula vacia

SALIDA 2 DE CPU

Pesaje completado

SALIDA 3 DE CPU

Salida de alarma fatal

SALIDA 4 DE CPU

Salida de alarma no fatal

SALIDA 5 DE CPU

Entrada/Salida ARM100

Ejecutar permiso ENTRADA REMOTA 1
Silenciar alarma ENTRADA REMOTA 2
Asignado por el usuario ENTRADA REMOTA 3
Asignado por el usuario ENTRADA REMOTA 4
Salida de rechazo SALIDA REMOTA 1
Asignado por el usuario SALIDA REMOTA 2
Asignado por el usuario SALIDA REMOTA 3
Asignado por el usuario SALIDA REMQOTA 4
Asignado por el usuario SALIDA REMOTA 5
Asignado por el usuario SALIDA REMOTA 6
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3.3.3.

3.3.3.1.

3.3.3.2.

3.3.3.3.

Aplicacion > PAC: ExpressCheck®: Funcionalidad avanzada

Esta seccion describe opciones de configuracion disponibles solamente en la version avanzada
(ExpressCheck®) de la IND570dyn. Aqui solo de incluyen opciones especificas de ExpressCheck;
para funcionalidad bésica (ExpressWeigh®), consulte la seccién que comienza en la pdgina 3-3.

Sistema

Las configuraciones avanzadas en esta pantalla son:

PE* aleatorio, comprobacion de peso
Tipo de sistema PE aleaforio: Usa sensores opticos en modo de pesaje de paquetes aleatorio.

Comprobacion de peso — Selecciona el modo CheckWeigh™, usando sensores
opficos, objefivos y tolerancias.

Ninguno*, Error, Transmitir

Error — La terminal cuenta el nimero de veces que el sensor 6ptico es
interrumpido para producir un registro del nimero de paquefes que cruzaron la
PE3 bascula durante la condicién de error fatal.

[Si Tipo = PE aleatorio] Transmitir — La informacién de la transaccién no se fransmite hasta que se
interrumpa el sensor 6ptico 3 siguiente. Se almacenan hasta 99 transacciones
en una tabla femporal, las cuales se exiraen (primera que entra, primera que
sale) cuando se inferrumpe el sensor dptico 3. Si se exceden 99 entradas en la
tabla temporal se genera un error fatal.

0*-9.9s.

Establece el refraso de tiempo entre el final de la fransaccion y la transmisién
de la salida. O no establece retraso.

Transmitir refraso

Pantalla

Las siguientes opciones adicionales estan disponibles en la version avanzada de la aplicacion:

ID1, D2, literal*, desc. de objetivo, valor objetivo, fransaccién

Establece la informacién que se presenta en la linea inferior de la pantalla una
vez que finaliza un pesaje.

ID1/ID2 — Primera y segunda entradas de nimero de identificacion de la
terminal. S6lo disponibles si el Tipo de sistema = PE aleatorio.

Presentacion de Literal — La linea infroducida en Presentacion literal, mdas adelante.

informacion Desc. de objefivo — La linea asignada al campo de descripcion de los registros
activos actuales en la tabla de objetivos dindmica

Valor objetivo — Este es el valor del peso objetivo del registro activo de
fransacciones

Transacciéon — La IND570dyn asigna un ndmero de transaccion a cada pesaje.
Sélo disponibles si el Tipo de sistema = PE aleatorio o Peso de comprobacién.

Entrada de ID1

Los ajustes avanzados disponibles en esfa panfalla son:

Tipo de datos Ninguno*, ID1, nimero de identificacion de objetivo dindmico
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NUmero de identificacion de objetivo — Si Tipo de sistema = Peso de
comprobacion y se usa una tabla de objetivos, el IDT de entrada puede usarse
como consulta para el registro de objetivos de la transaccion actual. En este
caso, la linea del nimero de identificacién debe ser numeérica y limitarse a 8
digitos.

Tabla de objetivos dindmica

Esta tabla solo esta disponible en ExpressCheck Dyn-570. Almacena hasta 99 registros de datos
de objetivos utilizados por la funcion de control de peso.

La pantalla inicial de configuracion ofrece los parametros usuales de busqueda de tabla, y una

tecla programable VER TABLA m. Al presionar esta tecla programable se abre la pantfalla VER
TABLA DINAMICA, desde la cual se pueden editar, agregar y eliminar registros de objefivos, e
imprimir la vista, ya sea la tabla enfera o el subgrupo de ésta definido por los parametros de
busqueda.

La fabla incluye columnas para ndmero de identificacion, descripcion, valor de objetivo, unidades
de objetivo, tolerancias posifivas y negativas, n (numero de veces que se ha usado el objetivo),
total (suma de pesajes hecha usando este objetivo), refraso del rechazo y duracion del rechazo.

E Lo unidades que se usan en la fabla de objetivos dinamica deben coincidir con las unidades
configuradas en Bascula > Capacidad e incremento > Unidades primarias, y en Bascula, >
Unidades, Unidad secundaria y Unidad terciaria. Si no coinciden, aparece un cuadro
emergente que indica “Discordancia de unidad” y el registro no se seleccionard de la tabla de
objetivos dindmica.

B Cualquier cambio a la Tabla de objefivos Dyn debe configurarse en una identificacion activa al
seleccionar la identificacién nuevamente con la tecla programable Tabla de obijetivos.

Temporizador de rechazo

Retraso del rechazo y Duracion del rechazo establecen el retraso antes de que se active la Salida
de rechazo (por arriba o por abajo) en la salida discontinua configurada, y la duracién de la
salida activada, respectivamente. Para que funcione la Salida de rechazo, el refraso y la duracion
deben ser diferentes a cero. Ademds, asegurese de establecer una salida discontinua como Salida
de rechazo.

Comunicacion
Opciones de PLC

Las terminales IND570dyn e IND9D57 pueden equipqrse con uno de los disefios de interfaces de
PLC para facilitar la comunicacion con la aplicacion. Estos incluyen:

EtherNet/IP PROFIBUS PROFINET

Consulte en el Manual de interfaz de PLC de la IND570 los defalles acerca de estas opciones y de
su instalacion y configuracion.
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3.3.4.2. Conexiones

Salida por
solicitud

La salida por solicitud es la misma que en la IND570, excepto una nueva opcion
de activacion: Peso promedio. Este permite a la bascula producir la informacién
mediante la plantilla de salida seleccionada cuando finaliza un pesaje en
movimiento. Se debe seleccionar Peso promedio para activar la salida por solicitud
en la aplicacion dindmica.

Reportes

La configuracién de las ferminales IND570dyn e IND9D57 para imprimir reportes
es la misma que para la IND570. La tabla de objetivos dinamicos, el regisiro de

error, la tabla de tara vy el registro de tfransacciones pueden verse o imprimirse. La
tabla de objetivos se muestra como opcion, pero no se usa en la aplicacion Dyn-
570.

Entrada ASCI

Esta conexién puede usarse para capturar caracteres ASCII de un canal de
comunicacién para usarse como una orden. Para mds informacién de esta funcion
consulte la Guia del usuario de la IND570.

Input ID1/Input
ID2

Esta permite que un canal de comunicacion proporcione una linea que puede
analizarse sintécticamente dentro de la linea del ndmero de identificacion (1 6 2
respectivamente) usada por el software dindmico.

ID1 e ED2 de
entrada

Este permite que un canal de comunicacion sencillo permita que informacién para
el ID1 e ID2 entre en un canal de comunicacion individual en un solo momento. El
ID1 e ID2 se configuran en Aplicacién > PAC > ID1 / ID2.

METTLER TOLEDO IND9OD57/Dyn-570 Sistema de pesaje dindmico Manual técnico 30413990 | E 1 11/2023



4.1

4.1.1.

30413990 | E

11/2023

Servicio y mantenimiento

Este capitulo describe procedimientos de solucion de problemas e informacion detallada acerca de
codigos de errores y mensajes para la IND570dyn.

Cadigos de errores y mensajes de errores

Codigos de errores y respuestas

B Observe que los codigos de error -99xx que se indican a continuacion solo se
muestran/transmiten, y no se agregan al registro de errores del ferminal.

Codigo Tipo Interpretacion Causa Respuesta
-9901 Fatal | Tiempo de pesaje mdximo El tiempo del PE1 al PE2 Introduzca un ‘borrar alarma
excedido excede el valor establecido en | fatal” para reiniciar y retire el
Aplicacion > PAC > Sensores | paquete para regresar la
oOpticos > Temporizador PET a | bdscula a cero
PE2
-9902 Fatal | Error de espaciamiento La terminal detecta que hay Infroduzca un ‘borrar alarma
mads de un paquete en la fatal” para reiniciar y refire el
bascula paquete para regresar la
bdscula a cero
-9903 Fatal | Peso del paquefe menor de Problema con la base de la Revise la bascula y la
cero bdscula conexion de la bascula
-9904 Fatal | Nueva impresion de pesaje La impresora no se mantiene | Aumente el tiempo entre
solicitada antes de que al corriente con el flujo de pesajes
finalizara la solicitud de informacion
impresion anferior
-9905 Fatal | PET o PE2 bloqueado durante |Indica que hay un paquete Retirar paquete
mas tiempo que el establecido | atascado en el sensor éptico
en Aplicacion > PAC > de entrada o salida
Sensores Opficos > Mdximo de
PET y PE2
-9906 Fatal | Exceso en la cola de espera de | Hay mds de 99 pesajes en la | Falla del PE3, la longitud del
fransmision del PE3 cola de espera fransportador entre la bascula
y el PE3 permite demasiados
paquetes
-9910 | No fatal | Tiempo de pesaje corfo El paquete es demasiado largo | Reduzca la velocidad de la
para obtener una medicién correa. Asegurese de que los
adecuada a la velocidad actual | paquetes se ajustan a la
de la correa longitud maxima. Ejecute
nuevamente la aplicacion de
agjuste dindmico
-9911 | No fatal | Sobrecarga de la bascula Paquete demasiado pesado Asegurese de que los pesos de

los paquetes esfén deniro de la
capacidad de la bdscula
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vdlido en el modo de nimero
de identificacion
Requerido/Llenar

recibido antfes o durante el
pesaje no coincide con una
entrada en la tabla de objetivos
dindmica

Codigo Tipo Interpretacion Causa Respuesta

-9912 | No fatal | No hay ndmero de No se introdujo namero de Asegurese de que la fuente de
identificacion en el modo de identificacion datos para el nimero de
numero de identificacion identificacion esté conectada y
Requerido/Llenar que funcione correctamente

-9913 | No fafal | I Numero de identificacion no | EI nimero de identificacion Asegurese de que la fabla de

objefivos dindmica contiene el
numero de identificacion del
articulo del que se va a
comprobar el peso

4.1.2.

Mensajes de errores

Mensaje

Interpretacion

Paradmetro no vélido

Esto puede ocurrir estando en el modo de peso de comprobacion y no hay
registro actual cargado.

No hay salida por
solicitud

Se ha creado una conexion de impresion por solicitud pero el activador estd
configurado para algo diferente al peso promedio.

Errores de cuadro de mensaje emergente

Mensaje

Interpretacion

ID>0

Se hizo un infenfo para guardar un registro con un nimero de identificacion nulo (en
blanco) en la fabla de objetivos dindmica. Asegurese de que el nimero de identificacion
para el registro de objetivos tenga por lo menos un cardcter tnico.

Ya existe el registro

identificacién unico.

Se hizo un infenfo para guardar un registro con un nimero de identfificacion duplicado
en la tabla de objetivos dinamica. Asegurese de que el objetivo fenga un nimero de

Falla del codigo de
aplicacién

Se ha eliminado, cambiado o dafado el iButton.

Linea O: Falla de inicio
de aplicacién

al cliente.

El programa TE fue corrompido o eliminado de esta memoria flash. Consulte a servicio
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® Partes y accesorios

Este capitolo listas de partes y accesorios para la IND570dyn y INDOD57 se pueden solicitar en

METTLER TOLEDO.
Descripcion de la parte Parte No.
Spare Parts KOP, IND9D57 30394504
Suministro de energia de 24VDC, 2A, montado en riel DIN 64066179
Paquete de 5 fusibles, 3A, 250V 64084737
5.1.1. Modulo de relé de E/S remotas ARM100
Descripcion de la parte Parte No.
Maédulo ARM100 71209352
5.1.2. Opcion de PLC Ethernet TCP/IP

Descripcién de la parte Parte No.
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Opcién Ethernet TCP/IP 30113538

5.1.3. Opcion de PLC EtherNet/IP — Modbus TCP PLC Interface

Descripcion de la parte Parte No.
Opcidn de EtherNet/IP — Modbus TGP 30116112
5.1.4. Opcion de PLC PROFIBUS (cajas para ambientes adversos)

Descripcion de la parte Parte No.
Opcién de PLC PROFIBUS, cajas para ambientes adversos 30113590
5.1.5. Opcion de PLC PROFIBUS (cajas para montaje en panel)

NHDIB M LF
4V-ORL EI16668
i

Descripcion de la parte Parte No.
Opcién de PLC PROFIBUS, cajas para montaje en panel 30113589
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5.1.7.
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Opcion de PLC PROFINET

Esta opcion no esta disponible para el IND570xx.

Descripcion de la parte

Parte No.

Opcion PROFINET

30260484

Opcion de relé de E/S discontinuas, 8 entradas, 5 salidas

Descripcion de la parte

Parte No.

Opcidn de relé de E/S discontinuas, 8 entradas, 5 salidas
E No certificado para su uso en IND570xx

30113540

Opcion de COM2/COMS3/ES discontinuas relé, 2 entradas, 5 salidas

Descripcion de la parte Parte No.
Opcién de COM2/COMB3/ES discontinuas relé, 2 entradas, 5 salidas 30113542
B No certificado para su uso en IND570xx

METTLER TOLEDO IND9D57/Dyn-570 Sistema de pesaje dindmico Manual técnico

5-3



A.1.

A.1.1.

A.2.

A.2.1.

A2.1.1.

30413990 | E | 11/2023

Instalacion

Requisitos especiales de software

Version de firmware requerida

El aplicacione Dyn-570 se ha creado ufilizando TaskExpert™. Para ejecutar una aplicacion
TaskExpert, 1o IND570 debe tener instalada la version 2.00.0036 o superior de firmware.

Notas de instalacion

Si se ordena un ferminal IND570dyn completo, todos los archivos que se requieren para ejecutar la
aplicacion Dyn se cargaran durante la produccion y este capitulo puede saltarse. Si se ordena la
aplicacion Dyn-570 como un kit aparte, los archivos de la aplicacion Dyn-570 deben cargarse en
el terminal antes de poder ejecutar la aplicacion.

Los campos requeridos estan disponibles para descargar en www.mt.com/IND570.

Método de la instalacion

El siguiente procedimiento describe el método para la instalacion de las archivos del aplicacion
Dyn-570.

Carga a fravés de USB

1. Asegurese de que el puerto USB se haya habilitado para las funciones de lectura y escritura en
la configuracion en Comunicacion > Seguridad/acceso > USB.

2. Transfiera los archivos descargados desde www.mt.com/IND570 a una unidad de memoria
USB en una carpeta de TaskExpert con la siguiente ruta. Las carpetas deben nombrarse
exactamente como se muestra:

(Unidad USB) \ IND570 \ (NS del terminal) \ TaskExpert

Inserte la unidad de memoria USB en el puerfo USB del IND570.
Entre a Configuracion y vaya a Mantenimienfo > Ejecutar > Restaurar desde USB.
Seleccione TaskExpert en el cuadro de seleccion Restaurar.

Presione la tecla programable INICIAR <D para comenzar el proceso de carga.

S L

Cuando se hayan cargado todos los archivos, aparecerd un mensaje para indicar la
restauracion exitosa.

8. Salga de la configuracion vy retire la unidad de memoria USB.
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A2.1.2.

A.3.

A.4.

A4.1.

A.4.2.

9. La aplicacion estd ahora lista para programacion.

Carga a fravés de FTP o transferencia de archivo serial

Los archivos de la aplicacion también pueden cargarse a fravés de FTP mediante el puerto Ethernet
opcional o mediante transferencia de archivo serial a través del puerto serial COM1. Consulte el
Apéndice C, Comunicacion, en la Guia del usuario del IND570 para mas defalles acerca de la
transferencia de archivos al IND570 a través de FTP o fransferencia de archivo serial.

Montaje de la caja empaquetada

La IND9D57 estd disefiada para instalarse en una superficie plana, ya sea vertical u
horizontalmente. EI hardware para montar el terminal a su superficie de montaje no se incluye con
el terminal y debe suministrarse localmente. Asegurese de que el hardware de monfaje es capaz de
soportar el peso del terminal que es de aproximadamente 40 libras (18 kg).

Use en conjunto de la caja como plantilla para marcar la posicion de los orificios de montaje en la
superficie de montaje. Una vez que estén definidas las posiciones de los orificios, perfore los
orificios en la superficie de montaje que sean adecuados para los accesorios de monfaje.

Instalacion de cables y conexiones
Provided Cable Glands

La Figura A-1 muestra una distribucion tipica de casquillos de cable para un IND570dyn
empaquetado, y el propdsito previsto de cada uno.

[ - 1
——

Home Run
.~ Cable

Cable de
sensor 6ptico

USB or
Alimentacion Ethernet*

CA

L~ 1/0 Cable

Figura A-1: IND570dyn Cable Glands

* Observe que el anillo aislante dividido necesario para el casquillo de cable USB o Ethernet estard
incluido con el paquete de documentacion enviado con la unidad.

Wiring Connections for Instrument Power

Todas las configuraciones de la INDOD57 vienen con provisiones para alimentar la terminal
IND570 y para la corriente eléctrica de 24 VCD. Los cables del ferminal para la energia de la
unidad siempre estardn rofulados como L, N y GND.

METTLER TOLEDO IND9D57/Dyn-570 Sistema de pesaje dindmico Manual técnico 30413990 | E | 11/2023



A.4.3.
A4.3.1.

A4.3.2.

A4.3.3.

A.S.

30413990 | E | 11/2023

e L es para lineq, energizada o activa
e N es para neutro

e GND es para el conductor de conexion a tierra del equipo o la conexion de tierra protectora
(PE)

Para un mejor desempefio del sistema, la energia del instrumento debe conectarse a un circuito de
ramal de corriente alterna dedicado y limpio. Evite instalar lineas eléciricas en una tuberia eléctrica
que fambién lleva lineas a equipo de corriente alferna "ruidosos" como motores, maquinas de
soldar y solenoides.

L esta profegido con un fusible de quemado lento de 3.15 A, 250 VCA. Una vez que se ha
protegido la L con un fusible, el nombre se cambia a XTA para denotar que el circuito estd
protegido.

Para un mejor desempefio, no agregue ninguna ofra carga de corriente alferna a la energia del
instrumento.

Conexiones de cables para energia de control
Entradas y salidas de 24 VCD

La unidad se entrega con 4 terminales de cable que permiten la conexion de los sensores opticos
de entrada. Estos ferminales de cables estan rotulados 24 V, 0V, I-1 y I-2. Las conexiones de 24
V'y 0 V permiten proporcionar energia de 24 VCD a los sensores opficos, y las conexiones I-1 y -2
son las lineas de senal de entrada.

Para las unidades que fienen el software ExpressCheck o Dynamic Advanced, se proporciona un
terminal de cables para conectar la salida para un mecanismo de rechazo. Este ferminal de cables
siempre estard rotulado como REJ.

Salidas de voltaje de la linea

Al igual que las unidades que usan salidas de 24 VCD, las unidades que usan salidas de voltaje
de linea y que fambién tienen el software ExpressCheck o Dynamic Advanced se enfregardn con un
terminal de cables rofulado como REJ para conectar la salida para controlar un mecanismo de
rechazo.

Conexiones de la ARM100

Cuando se ordena un ARM100 opcional con la unidad, los puntos de E/S se conectardn
directamente en los terminales ARM100. Para mas defalles consulte el Manual técnico de la
ARM100.

Cierre de la caja

Para asegurar que la INDOD57 proporciona proteccion continua contra la entrada de humedad y
polvo, asegurese de que se apliquen los siguientes pasos:
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Asegurese de que los sujetadores de cable sean apropiados para el didmetro externo del cable
que se usa. Si existe demasiado espacio, reemplace el sujetador del cable con un rango de
Sujetador apropiado.

Si no se usa un sujetador de cable, asegurese de instalar un fapdn para evitar que entren
desechos en la unidad.

Cuando se agregan enfradas de cables, evite colocarlas en la parte superior de la caja.
Cuando sea posible, la parte inferior de la caja es la parte preferida para entradas de cables.
Los lados son la siguiente mejor opcion.

Asegurese de que el cerrojo de un cuarto de vuelta esté bien enganchado cuando se cierre la
puerta de la caja. Observe que el cableado instalado en campo no quede afrapado en la junta
de la puerfa. Esta puede dafiar el cableado y generar aberturas en el sello que permiten que
entren humedad y restos en la caja.
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Configuracion de fabrica

Parametros de configuracion

La Tabla B-1 muestra los valores predeterminados para todas las configuraciones especificas de la
IND570dyn, o que difieren de las de la IND570 estandar. Las configuraciones predeterminadas
para la funcionalidad bdsica de la IND570 se encueniran descritas en el Apéndice A,
Configuraciones predeterminadas, de la Guia del usuario de la IND560. Como se indica en la tabla
siguiente, algunas configuraciones estan disponibles solo en la version avanzada

(ExpressCheck®) de la aplicacion.

Tabla B-1: Dyn-570 valores predeterminadas

Funcién de configuracién

Valor predeterminado

Aplicacion — Pac — Sistema

Tlpo de sistema PE aleatorio
Puerto [Si Tipo = ASCII aleatorio] COM1
Transmitir PE3 [Si Tipo = Checkweigh] Inhabilitado
Transmitir refraso [Si Tipo = Checkweigh] 0
Aplicacion — Pac — Pantalla

Tiempo de presentacion 0
Presentacion de informacion Literal

Presentfacion literal [Si Presentacién de informacion = Literal]

Peso procesado

Aplicacion — Pac — Sensores épticos

Temporizador de PE 1 150 mS
Temporizador de PE 2 50 mS
Temporizador PE 1 a PE 2 3S.
Mdximo de PE 1y PE 2 5S.
Aplicacion — Pac — Tiempo de pesaje y ajuste automatico

Tiempo de pesaje 300 mS
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Funcidn de configuracion

Valor predeterminado

Aplicacién — Pac — Ajuste dinamico

Dynamic Adjust Inhabilitado
Aplicacion — Pac — Configuracion de errores

Registra errores Inhabilitado
Enviar cédigo de error Inhabilitado
Linea de error [Si Enviar cédigo de error = Inhabilitado] <linea vacia>
Aplicacion — Pac — Entradas ID1

Tipo de dafos Ninguno
Primer character [Si Tipo de dafos = Ninguno] 1
Longitude [Si Tipo de datos = Ninguno] 20

Modo [Si Tipo de dafos = Ninguno]

Uso mds reciente

Carécter de ferminacion

<CR>

Carécter de llenado [Si Modo # Uso mds reciente]

Cualquier cardcter alfanumérico

Aplicacion — Pac — Salidas de alarma [Sélo si Salidas discretas esta configurado para alarmas]

Salida de alarma fatal Inhabilitado
Salida de alarma no fatal Inhabilitado
Borrado automdtico de alarmas Inhabilitado

Aplicacion — Pac — Tabla de objetivos dinamica

Tabla de objetivos dindmica

<tabla vacia>
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comunicaciones

Modo salida por solicitud

Activador

Para que el software de la IND570dyn funcione correctamente, se debe configurar una salida por
solicitud con peso promedio como activador. La salida por solicitud debe configurarse, pero no
necesita estar conectada fisicamente a un dispositivo de comunicacion siempre y cuando se
apague el control del flujo.

E Nota: Cualesquier salidas de solicitud adicionales deben configurarse con “Peso promedio”
como el activador.

Plantillas de salida

Las plantillas de salida 1, 2 y 5 se configuran igual que para la version de funcionalidad basica de
la IND570. La planfilla de salida 3 se configura para funciones de ExpressWeigh, y la plantilla de
salida 4 para la aplicacion ExpressCheck. Estas plantfillas se describen a confinuacion.

Para mas informacion detallada acerca de la creacion y modificacion de plantillas de salida,
consulte el Apéndice C, Comunicaciones, de la Guia del usuario de la IND570.

Plantilla de salida 3

La plantilla de salida 3 se configura para producir un registro de transacciones para la aplicacion
ExpressWeigh de la Dyn-570. La Tabla C-1 describe los elementos presentes en esta plantilla.

Tabla C-1: Plantilla de salida 3

Elemento Explicacion
w0104 Peso promedio procesado
Wi0103 Unidades mostradas
CR/LF Retorno del carro/alimentacidn de linea
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C.2.

C.3.

C.4.

Plantilla de salida 4

La plantilla de salida 4 se configura para producir un registro de fransacciones mediante la
aplicacion avanzada ExpressWeigh. La Tabla C-2 describe los elementos presentes en la plantilla
de salida 4.

Tabla C-2: Plantilla de salida 4

Elemento Explicacion

IW0104 Peso promedio procesado
Wt0103 Unidades mostradas

’<SP>" 1 espacio

AkO118 Clasificacion de pesaje

CR/LF Retorno del carro/alimentacion de linea

E/S discontinuas remotas (ARM100)

Para configurar una ARM100 en el sistema, cree una conexion con una asignacion de E/S
discontinuas remotas. Observe que para funcionar con el RS-485, el puerto COM seleccionado
debe ser COM1 o COM 3. Luego seleccione el nimero de nodos que van a conectarse. Se pueden
aceptar hasta tres ARM100. Para completar la conexion, asegurese de configurar los interrupfores
DIP de direccion en la ARM100 adecuadamente. Para mas detalles consulte el Manual técnico de
la ARM100.

Opciones de PLC

Para configurar una conexion PLC, consulfe el Manual de inferfaz PLC de la IND570 para mas
defalles.

Entrada ASCII

La IND570dyn usa las siguientes ordenes ASCII.
<S>  Solicitud de estado — Regresa el error actual de la terminal

Tabla de errores:
00 Sin condicion de error

03 Peso bruto menor de cero

10 No se puede procesar a orden debido a datos de peso insuficienfes (comunmente
indica que el tiempo de pesaje es demasiado corto)

11 Bascula en condicion de sobrecarga

20 A/D con falla (falla interna)
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21 Orden no reconocida (comunmente causado por una falla de comunicacion)
<W>  Enviar datos de peso — Regresa el peso instantaneo actual

Formato de respuesta:

Wsddddddduu s = Estado de la <space> - Estable, peso no cero
bdscula <Z> - Centro de cero
<M> - Bascula en movimiento
ddddddd Peso justificado a la derecha, incluyendo el punto decimal
uu Unidades “Ib”
llkgll

<B> Inicia la medicion del peso dindmico — regresa <ACK> (0x06)

<E>  Termina la medicion del peso dindmico — regresa el peso procesado iniciado por la ultima
orden <B>

Formato de respuesta — Sin error:

Esddddddduu s = Estado de la <espacio>
bascula
ddddddd Peso procesado justificado a la derecha, incluyendo el punto decimal
uu Unidades “Ib”
I/kgll

Formato de respuesta — Condicion de error

ESXX xx = Codigo de error 00 — Sin condicién de error
03 — Peso bruto menor de cero
10 — No se puede procesar la orden debido a datos de
peso insuficientes
11 — Bascula en condicién de sobrecarga
20 - A/D con falla (falla inferna)
21 - Orden no reconocida

</>  Configurar cero — Pone la bascula en cero y regresa un <ACK>

C.5. Variables de datos compartidos

C.5.1. Aplicacion Dyn estdandar

La Tabla C-3lista describe las variables de datos compartidos que usa la aplicacion Dyn-570.
Observe que algunas de estas variables se usan solamente en la version avanzada
(ExpressCheck®) de la aplicacion dyn-570.

Tabla C-3: Variables de datos compartidos para la aplicacion Dyn estandar

. Shared Data . Shared Data
Function Function
Name Name
Tlpo de sistema ax0101 Transmitir PE3 ax0111
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Function s"“,:z"’ni""“ Function s"“,:z"’ni""“

Transmitir retraso ay0103 Salida de alarma fatal ax0103
Rechazar ax0109 Salida de alarma no fatal ax0104
Puerto ax0132 Borrado automdtico de alarmas ax0102
Tiempo de presentacion ay0104 Entrada discontinua
Presentacion de informacion ax0112 Ejecufar permisivo ac0101
Presentacion literal 0z0102 Silenciar alarma ac0102
Temporizador de PE1 ax0107 Sensor optico 3 ac0103
Temporizador PE1 a PE2 ax0108 Borrar alarma ac0104
Maximo de PE1 y PE2 ay0102 PE3 Borrar cola ac0111
Tiempo de pesaje ay0105 Salida discontinua
Tlpo de sistema ax0110 Ejecutando as0101
Polo de filtro ax0129 Alarma fafal as0102
Frecuencia de filtro ay0106 Bascula vacia as0103
Ajuste dinamico ax0128 Salida de rechazo as0104
Tiempo mdximo de ajuste ax0130 Pesaje complefado as0105
Tiempo minimo de ajuste ax0131 Alarma no fatal as0106
Desviacion méaxima de ajuste ay0108 Actualizar ID1: as0107
Desviacion minima de ajuste ay0109 Actualizar ID2 as0108
Registra errores ax0105 Dindmico por arriba as0109
Enviar codigo de error ax0106 Dindmico por abajo as0110
Linea de error az0101 Dindmico por arriba asOT111
Tipo de datos del ID1 ax0113 Diversos
Primer cardcter del ID1 ax0117 Retraso de salida completo ay0110
Longitud del ID1 ax0119 Retrols:.o de.',solido de nimero de ay011]1
Modo del ID1 ax0121 Identificacion
Caréeter de llenado del ID1 ax0123 Respuesta de la identificacion 1 ak0110
Carécter de terminacion del D1 ax0125 Respuesta de la identificacion 2 akOT111
Tipo de datos del ID2 ax0114 ID1 Datos recividos ak0T115
Primer cardcter del ID2 ax0118 D2 Datos recividos ako116
Longifud del ID2 ax0120 Peso procesado w0104
Modo del ID2 ax0122 Peso procesodo en formato

especial (ceros lideres de linea de 5 ak0117
Cardcter de llenado del ID2 ax0124 posiciones, sin punto decimal)
Carécter de terminacion del ID2 ax0126 Clasificacion de pesaje (linea) ak0118
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